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  متشهو ترم  هفتمترم  زمان ارائه:

  هاي خطيكنترل سيستم پيشنياز:

  كننده گسستهطراحي كنترلو  هاي خطيسيستمبررسي اثرات آن در  سازي وگسستهآشنائي با  هدف:

 
تبديل  ،بردارينمونه ،D/Aو  A/Dهاي اثر مبدل ،كوانتيزه كردن ،هاي كنترل زمان گسسته. آشنائي با سيستم١

معادلات تفاضلي و  ،شدهتاخيردار و اصلاح zتبديل  ،و قضاياي مربوط به آن در كنترل zتبديل  ،دارلاپلاس ستاره

تحليل  ،سازي و بررسي اثر آنها از نظر زماني و فركانسيهاي گسستهروش ،zو  sنگاشت بين صفحات  ،حل آنها

هاي گسسته از كنندهطراحي عمومي كنترل  ،تحليل پاسخ گذرا و حالت دائم ،هاي تست جوريپايداري و روش

و پاسخ ها هاي گسسته با استفاده از مكان ريشهكنندهطراحي كنترل ،پيوستههاي كنندهسازي كنترلطريق گسسته

 ،گماري فيدبك خروجيكننده بروش قطبطراحي كنترل ،Ragazziniكننده بروش مستقيم طراحي كنترل ،فركانسي

  گر براي آنكننده و روئيتهاي گسسته و طراحي كنترلنمايش فضاي حالت سيستم

  

طراحي كنترل  ،Kalman كنندهطراحي كنترل ،Dahlin كنندهطراحي كنترل ،Dead-Beat كننده. طراحي كنترل٢

 كنندهطراحي كنترل ،)MIMOو  SISOهاي (براي سيستم Smith-Predictor (Dead-time Controller) كننده

Internal Model (IMC) هاي(براي سيستم SISO  وMIMO(، كنندهطراحي كنترل Feed Forward  براي)

  حذف اغتشاش و تعقيب ورودي).
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